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MICOM P21 1

Zabezpieczenie Silnikdw Tréjfazowych

Widok z przodu

KORZYSCI UZYTKOWNIKA

e Elastyczne rozwigzanie

e Przeznaczone do automatyki
elektronergetycznej

e Wysoki poziom standaryzacji

Przekazniki MiCOM P211 to zintegrowane urzadzenia stuzgce do
zabezpieczania, sterowania i kontroli asynchronicznych silnikéw
tréjfazowych.

Cecha charakterystyczng jest mozliwos¢ skutecznego i
selektywnego zabezpieczenia silnika przy jednoczesnie niskim
koszcie catej instalacji. MiCOM P211 pozwala bowiem na eliminacje
dodatkowych jej elementdw takich jak przekazniki do rozruchu Y/A
silnika, przekazniki z opéznionym odpadem po zaniku napiecia
zasilania, zabezpieczenia ziemnozwarciowe czy zewnetrzne
przektadniki prgdowe, (jezeli prad nominalny silnika nie przekracza
80A a napiecie jest nie wieksze niz 1kV).

MiCOM P211 moze by¢ stosowany do wspoétpracy z réznorodnie
obcigzonymi silnikami (napedzajacymi pompy, wentylatory,

miyny, kompresory, kruszarki, tasmociagi itp.) w roznych

gafeziach przemystu: naftowym, chemicznym, metalurgicznym,
spozywczym, gornictwie, stacjach pomp, oczyszczalniach sciekdw,
elektrocieptowniach itd..., gdzie moze pracowac jako samodzielne
zabezpieczenie/sterownik lub jako przekaznik zintegrowany w
wiekszym systemie.

W celu zoptymalizowania przekaznika dla danego zastosowania, jest
on dostepny w czterech podstawowych wersjach (A, B, C oraz U).

Schpsider
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FUNKCJE GEOWNE
We wszystkich urzadzeniach dostepne sg nastepujace funkcije :

e Pomiar wartosci skutecznej pradu True RMS w przedziale czestotliwosci od
10Hz do 1000Hz

e Pomiar wartos$ci pradu doziemnego w przedziale czestotliwosci od 40Hz do
70Hz

e Montaz na szynie DIN 35 mm DIN lub montaz zatablicowy (opcja)

¢ 4-znakowy wyswietlacz LED

e Klawiatura (5 klawiszy) do nawigacji po menu

¢ Rejestracja 3 ostatnich wytaczen

® Bezposredni pomiar pradu silnikéw do 80A

Funkcja Model
A B @ U
50/51 Zabezpieczenie nadpradowe (DT) . ° . .
50N/5TN Zabezpieczenie ziemnozwarciowe lo> (DT) ° ° .
66 Kontrola liczby rozruchéw ° ° ° °
37 Utrata obcigzenia / Podpradowe ° ° . .
Utrata fazy . . ° °
46 Asymetria pradowa ° ° ° °
49 Przecigzeniowe ° ° ° °
48/51LR Dtugi rozruch / Utyk silnika ° ° . .
14 Kontrola predkosci obrotowej (wejscie binarne) . ° ° °
38 Temperaturowe PTC ° ° ° °
Sterowanie wytgcznikiem / stycznikiem ° ° .
Funkcja samorozruchu ° ° ° .
Logika rozruchu Gwiazda / Trojkat ° .
86 Podtrzymanie przekaznikdw wyjsciowych . ° ° .
Pomiary ° ° ° °
Rejestracja wytaczen (3 ostatnie) ° ° . °
Wejscia / wyjscia binarne 2/2 2/2 4/4 4/4
Pomiar pradu / napiecia 3/0 4/0 4/0 4/1
Modbus RTU (tylny port RS485) . . °
Oprogramowanie MiCOM S1 Studio (tylny port RS485) . . °

A

P211 moze by¢ zastosowany w aplikacjach nn lub sn
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OPIS

Skuteczne i selektywne zabezpieczenie silnika jest zrealizowane przy
wykorzystaniu kompletnego zestawu zabezpieczen opartych na pomiarze
pradow. Jako najistotniejsze mozna tu wymieni¢ zabezpieczenie
przecigzeniowe, wykorzystujace model cieplny. Jest on wyliczany na
podstawie mierzonych pradéw fazowych i odwzorowuje stan cieplny
silnika. Zabezpieczenie przeciazeniowe uzupetnione jest poprzez mozliwosé
bezposredniej kontroli temperatury silnika poprzez czujniki PTC, co
eliminuje niebezpieczenstwo jego przegrzania np. jezeli wzrosta nadmiernie
temperatura otoczenia. Dodatkowo do dyspozycji pozostajg takze m.in.
zabezpieczenia: zwarciowe, ziemnozwarciowe, od wydtuzonego rozruchu
lub zablokowanego wirnika, od asymetrii, od utraty fazy oraz utraty
obcigzenia.

Przekazniki MiCOM P211 umieszczone sg w zwartej obudowie,
zapewniajgcej tatwy montaz. Dostepna jest wersja w obudowie do montazu
na szyne DIN 35mm oraz wersja do montazu zatablicowego. W pierwszym

przypadku przewody z prgdem zasilajgcym silnik lub przewody obwoddéw
wtérnych, zewnetrznych przektadnikéw pradowych, przeplata sie przez
otwory w obudowie. W drugim przypadku przewody z prgdem sg
przykrecane do zaciskéw srubowych przekaznika i wtedy prad nominalny
silnika (jezeli nie zastosowano zewnetrznych przektadnikow) nie powinien
przekraczac 6A.

Rozbudowany zestaw zabezpieczen, mozliwos$¢ wyboru sposobu
montazu, dodatkowe funkcje sterownicze jak i programowalne wejscia
dwustanowe (maksymalnie 4) oraz programowalne przekazniki wykonawcze
(maksymalnie 4), pozwalajg na tatwe wykorzystanie MiCOM P211 do
zabezpieczania i sterowania szerokiej gamy silnikéw, pracujgcych w
réznorodnych uktadach. Utatwieniem jest takze mozliwo$¢ wyboru rodzaju
tacznika (stycznik lub wytacznik). Dodatkowa zalete stanowiag funkcje
pomiarowe realizowane przez przekaznik. Istnieje mianowicie mozliwosci
odczytow wartosci pradéw fazowych, pradu ziemnozwarciowego,
biezacego stanu cieplnego silnika oraz parametréw ostatniego rozruchu
silnika. Pozwala to na doprecyzowanie nastaw zabezpieczen np.

jezeli producent silnika nie podaje niezbednych informaciji lub sg one
nieprecyzyjne.

MiCOM P211 jest opcjonalnie wyposazony w port komunikacyjny

RS485 oraz posiada zaimplementowany protokét ModBUS RTU. Dzigki
temu mozliwa jest wymiana informacji o biezacym stanie przekaznika i
pomiarach z systemem nadrzednym jak tez mozliwe jest sterowanie silnika
nadzorowanego przez MiCOM P211 z poziomu tego systemu.

KOMUNIKACJA

Komunikacja w protokole Modbus RTU przez port komunikacyjny RS485
poétduplex. Mozliwy jest:

e Odczyt wartosci pradéw fazowych, stanu obcigzenia cieplnego i pradu
doziemnego

e Odczyt maksymalnej warto$ci pradu oraz czasu trwania ostatniego
rozruchu

e Odczyt stanu wejs¢ i wyj$¢ przekaznika

e Zdalne kasowanie sygnalizacji i podtrzymania

e Zadziatania przekaznika

e Sterowanie poprzez RS 485 stycznikiem lub wytacznikiem

e Odczyt stanu pobudzen i zadziatah zabezpieczen

WEASCIWOSCI

e Odpornos¢ na chwilowe zaniki napiecia
zasilania, co jest szczegdlnie przydatne, gdy
stosowana jest automatyka przetagczania na
zasilanie rezerwowe, w przypadku braku napiecia
na szynach rozdzielnicy

¢ W aplikacjach silnikéw matej mocy (I 80A):
podtaczenie przewodéw fazowych zasilajgcych
silnik poprzez ich przeplecenie przez kanaty
przelotowe przekaznika (L1, L2, L3)

¢ W aplikacjach silnikow duzej mocy (I>80A):
podtaczenie przewodoéw fazowych zasilajgcych
silnik przez zewnetrzne przekfadniki pradowe
(IL1, L2, IL3)

e Programowalne wejscia stykowe S1-S2,

T1-T2 umozliwiajace: blokowanie wszystkich
zabezpieczen, kasowanie podtrzymania
zadziatania zabezpieczenia, bezzwtoczne
wytgczenie silnika, aktywacje funkcji
samorozruchu, kasowanie stanu cieplnego silnika

e Dwa programowalne wejscia napieciowe

V1-C oraz V2-C umozliwiajgce: blokowanie
przekaznikéw, kasowanie podtrzymania lub/i
sygnalizacji, bezzwtoczne wytaczenie silnika,
sterowanie na zatagcz stycznikiem, zewnetrzne
(technologiczne) wyfacz, kontrole stanu potozenia
tacznika, aktywacje funkcji samorozruchu silnika
(opcja)

e Wstepna sygnalizacja przecigzenia po
przekroczeniu ustalonej wartosci (pulsowanie
diody I>)

e Mozliwos$¢ zabezpieczenia dostepu do
nastaw (przez plombowanie oraz za pomoca
hasta)
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FUNKCJE ZABEZPIECZENIOWE

Zabezpieczenie przecigzeniowe (49)

Ochrona oparta jest na matematycznym modelu cieplnym stanu

nagrzania silnika, wyliczanym w czasie rzeczywistym, na podstawie
wartosci skutecznych pradéw fazowych silnika, ktére mierzone sg w
zakresie czestotliwosci 10Hz+1kHz. Uwzglednienie znaczacego wptywu
wyzszych harmonicznych na nagrzewanie si¢ silnika, zapewnia precyzyjne
odwzorowanie jego stanu cieplnego. Model bazuje na statej czasowej
nagrzewania, wprowadzanej do przekaznika jako parametr T , ktory okresla
dopuszczalny czas przeptywu pradu réwnego szesciokrotnej wartosci pradu
znamionowego silnika 6xlb

(klasa wytaczania). Zadziatanie zabezpieczenia

przecigzeniowego nastepuje w momencie, gdy stan cieplny silnika osiggnie
100%. Krzywa chtodzenia silnika wyliczana jest na podstawie innego
algorytmu, ktoéry jednak korzysta z tego samego parametru T.
Zabezpieczenie przecigzeniowe moze by¢ skonfigurowane tak, aby
konieczne byto skasowanie go po zadziataniu lub tez kasowanie (zezwolenie
na zatgczenie silnika) moze nastepowac automatycznie, po schtodzeniu sie
silnika do nastawionej wartosci.
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Rys.2 Przyktadowy przebieg obcigzenia cieplnego silnika

Zabezpieczenie nadpradowe (50/51)

W przypadku nastawienia progu pragdowego na wartos¢ powyzej pradu
rozruchowego oraz czasu opdznienia na wartos¢ “0”, uzyskuje sie
zabezpieczenie zwarciowe. Zabezpieczenie to stosuje sie tam, gdzie
tacznikiem sterujacym jest wytacznik, zdolny do wytaczania pradéw
zwarciowych. W aplikacjach gdzie zastosowano stycznik, zabezpieczenie
zwarciowe nie moze by¢ stosowane. Jego role petnig wowczas
bezpieczniki.

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe (50N/51N - Model: B i C)

Kontrola pradu doziemnego odbywa sie poprzez wspoétprace z zewnetrznym
filtrem sktadowej zerowej pradu (przektadnik Ferrantiego) lub uktadem
Holmgreena. Prad sktadowej zerowej wprowadza si¢ na osobne zaciski
pradowe przekaznika.

Liczba rozruchéw (66)

Podczas zatgczania wytgcznika/stycznika
zliczana jest liczba rozruchow w zatozonym
czasie. W przypadku jej przekroczenia

Zabezpieczenie podpradowe (37)

Kryterium ochrony stanowi zabezpieczenie
podpradowe z czasem opodznienia I<T. Funkcja
jest szczegolnie przydatna do wykrywania stanu
uszkodzenia lub nieprawidtowej pracy napedu
(np. praca pompy na suchobiegu, uszkodzenie
sprzegta napedu).

Zanik fazy (46)

Funkcja realizowana jest poprzez kontrole
poziomu pradéw. Spadek pradu w jakiejkolwiek
fazie ponizej wartosci 0,1xIb (Ib - nastawa pradu
znamionowego silnika) rozpoznawany jest jako
zanik fazy. Zadziatanie zabezpieczenia nastepuje
po nastawionym czasie opdznienia.

Asymetria pragdowa (46)

Praca z asymetrig prgdéw fazowych powoduje
nadmierne nagrzewanie sie silnika, nawet przy
pradach mniejszych od pradu znamionowego.
Ochrona oparta jest na kontroli procentowej
wartosci asymetrii prgdéw wkolejnych fazach L1,
L2, L3.

Wydtuzony rozruch / Zablokowany wirnik
(48/51LR)

Dla powyzszego zabezpieczenia nastawe progu
rozruchowego pradu nalezy wybra¢ ponizej
pradu rozruchowego silnika, a czas op6znienia
powyzej czasu trwania rozruchu.

Zabezpieczenie temperaturowe (38)

W przypadku, gdy silnik wyposazony jest w
zabudowane czujniki PTC, przekaznik umozliwia
kontrole jego temperatury. Czujniki PTC taczy

sie w petle (maksymalnie do 6 sztuk w szeregu).
Dzieki bezposredniemu pomiarowi temperatury
poprzez PTC ten sposdb kontroli zapewnia
ochrone silnika przed wolnymi zmianami
temperatury, uwzgledniajgcymi temperature
otoczenia i warunki chtodzenia. Za ochrone przed
przegrzaniem silnika w stanach dynamicznych
odpowiada model cieplny (czujniki PTC posiadaja
bezwtadnos¢ cieplng).

Otwarcie petli (wzrost rezystancji) traktowane jest
przez przekaznik jako zadziatanie czujnikow PTC.
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Funkcja op6znionego odpadu stycznika

Podczas np. SZR moga wystapi¢ zaniki napie¢
zasilajgcych silnik. Poniewaz MiCOM P211 jest odporny
na zaniki napiecia zasilajgcego (4s dla 230V AC), to
nawet jesli zasilany jest z tego samego napiecia
fazowego co silnik, mozna zrealizowa¢ automatyke
opdznionego odpadu stycznika (do 3s).

Funkcja samorozruchu

W przypadku zaniku, a nastepnie powrocie napie¢ zasilajacych silnik,
istnieje mozliwos$¢ dokonania automatycznego ponownego rozruchu
silnika. W tym celu jedno z wej$¢ dwustanowych przekaznika moze by¢
skonfigurowane do wspotpracy z zewnetrznym przekaznikiem kontrolujgcym
napiecie lub tez napiecie moze by¢ kontrolowane bezposrednio przez jedno
z napieciowych wejs¢ dwustanowych (model C lub U). W modelu U do
kontroli napiecia moze by¢ wykorzystane analogowe wejscie napieciowe.
Przerwa w zasilaniu powoduje rozpoczecie odmierzania nastawionego
czasu i jezeli przed jego odmierzeniem powrdci napiecie, to nastepuje
rozruch silnika. Funkcja ta moze by¢ powigzana z automatyczng redukcja
stanu cieplnego, aby przy ponownym rozruchu nagrzanego wczesniej
silnika nie nastgpito jego wytaczenie.

(" 1a0% )
Funkcja samoroziuchu nieaktywngp
120%
@ : .
= o pozipm wylaczapia
a 100 _ _ ar‘
Q 80% stan|cieplny silnjka
o
2 A
S 60%
N wytaczenie
g‘ 40%
8 20% ponowny rozruch
o
0%
432,0 432,5 433,0 433,5 434,0 434,5 435,0 435,5
Czas [s]
140%
Uaktywniona funkcja samprozruchu
o 120%
[ = =
= pozipm wylgczahia
o 1009
2 tan| cieplny silnjk:
o stan|cieplny silnjka
80% -
@
E a 4/
o
‘G 40%
2
O 0%
ponowny rozruch
0%
432,0 432,5 433,0 433,5 434,0 434,5 435,0 435,5
k Czas [s] )
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Rys.4 Funkcja Y/A EKO

Blokowanie ponownego zatgczenia

Po wytaczeniu silnika przez zabezpieczenie,
przekazniki wyjsciowe moga by¢ blokowane, aby
uniknac¢ ryzyka ponownego rozruchu silnika w
warunkach trwajacego nadal zaktdcenia.

Sterowanie rozruchem Y/A silnika

MiCOM P211 moze sterowac rozruchem silnika
w uktadzie Y/D. Wprowadzanym parametrem

jest czas pracy w uktadzie gwiazdy. Moment
przetgczenia moze by¢ tez automatycznie
wybrany przez MiCOM P211 w oparciu o warto$é
mierzonego pradu rozruchu. Mozna zastosowac
uktad prostszy, wykorzystujacy 1 przekaznik
wykonawczy, lub tez petny uktad rozruchu na 2
przekaznikach wykonawczych.

Funkcja Y/A EKO

Jest to funkcja sterowania uktadem potaczen
silnika w zaleznosci od jego obcigzenia.
Umozliwia ona zmniejszenie zuzycia energii na
obiektach, gdzie czesto moze wystepowac praca
silnikéw z obcigzeniem znacznie mniejszym od
nominalnego (np. tasmociagi).

Przy uruchamianiu silnika nastepuje klasyczny
rozruch Y/D. Nastepnie sledzony jest prad
zasilajacy silnik i jezeli jego wartos¢ spadnie
ponizej nastawionego progu, to odmierzony
zostaje zadany czas i nastepuje ponowne
przetaczenie w uktad gwiazdy. Jesli prad
ponownie wzrosnie powyzej nastawionej
wartosci, to odmierzony zostaje czas i silnik
zostaje przetaczony w uktad tréjkata itd.

Lokalne lub zdalne sterowanie tgcznikiem
MiCOM P211 moze by¢ skonfigurowany do
wspotpracy ze stycznikiem lub wytgcznikiem.

W obu tych przypadkach mozliwe jest
sterowanie wybranym tacznikiem lokalnie,
poprzez odpowiednio skonfigurowane wejscie
dwustanowe lub tez zdalnie, poprzez port
komunikacyjny. Stan potozenia tgcznika moze
by¢ kontrolowany poprzez wejscie dwustanowe
lub tez okreslany na podstawie wielkosci

ptynacego pradu.

Integracja w systemie

MiCOM P211 moze by¢ zintegrowany w
dowolnym systemie. Jedyny wymaog to
zapewnienie komunikacji w protokole Modbus
RTU. Dla utatwienia sprzegania przekaznika z
systemami, w oddzielnej publikacji przedstawiono
petny opis protokotu oraz liste adresowa
MiCOM P211.Wprzypadku duzych obiektéw, ze
znaczna liczba silnikow zabezpieczanych przez
MiCOM P211, racjonalne rozwigzanie takiego
systemu moze polega¢ na wykorzystaniu w nim
zintegrowanego koncentratora.
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Interfejs uzytkownika

Wszystkie parametry mozna wprowadzi¢ recznie przy pomocy
5-przyciskowej klawiatury lub za pomoca oprogramowania Micom S1
Studio poprzez konwerter standardu RS485 / RS232 (tylko model B i C).
Na 4-znakowym wyswietlaczu prezentowane sg wszystkie dane pomiarowe
oraz komplet nastaw funkcji zabezpieczeniowych. Dostep do zmiany
nastaw zabezpieczony jest hastem.

W przypadku zaktécenia aktywowana jest sygnalizacja $wietlna (8 LED)
oraz odpowiedni komunikat na wyswietlaczu. Dodatkowe informacje
gromadzone sa w wbudowanym rejestrze wytaczen.

Podtaczenie

Wszystkie zaciski niezbedne do podtaczenia obwoddéw sygnalizacyjnych sa
tatwo dostepne z panelu czotowego.

Dla silnikdw matej mocy obwody pradowe przewleka sie bezposrednio
przez otwory w obudowie urzadzenia.

\

Wyswietlacz: 4 znaki

MECGOM P 211

Klawisze

Diody funkcyjne

Rys.5 Interfejs uzytkownika
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DANE TECHNICZNE
Wejscia analogowe
Nastawa pradu bazowego | (opcje)

(0,37- 1.5)A; krok 0,01A
(1,5-6,0)A; krok 0,1A
(5,0-20,0)A; krok 0,1A
(10 -40)A; krok 1A

(20 -80)A; krok 1A

W wersji przekaznika do montazu na szynie istnieje mozliwos¢ rozszerzenia zakresu nastaw w doét, poprzez wielokrotne
przeplecenie przewodéw fazowych przez kanaty przelotowe w obudowie przekaznika. Stanowig one strone pierwotnag
wewnetrznych przektadnikow posredniczacych. Np. 5-krotne przeplecenie przewodoéw fazowych zmienia zakres pomiarowy z
(1,5-6,0)Ana (0,3-1,2)A. Wykorzystujac zewnetrzne przektadniki pradowe mozliwe jest réwniez rozszerzenie zakresu nastaw w
gore. Do wspotpracy z przektadnikami zalecana jest wersja przekaznika o zakresie (1,5-6)A. Przektadniki powinny miec liczbe
przetezeniowa nie mniejsza niz 10 (powinny transformowac prad do 10In). Rekomendowane sa przektadniki zabezpieczeniowe:
np. IZS, 1ZK lub IZW firmy Polcontact. Przektadniki mozna zamowi¢ w Schneider Electric (ceny fabryczne producenta).
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Rys.8 Podtaczenie do silnikéw
0 pradzie Ibmin < In < Ibmax

Pomiar pradéw fazowych w zakresie czestotliwosci:

Rys.9 Podtaczenie do silnikéw
0 pradzie In < Ibmin

Pomiar pradu ziemnozwarciowego w zakresie czestotliwosci:

Funkcje zabezpieczeniowe
Przecigzeniowe
Zakres czasu wytaczania przy 6xI1B

Podpradowe I<T
Zakres nastawy progu pradowego I<
Zakres nastawy czasu opdznienia

Zwarciowe I>>
Nastawa progu pragdowego [>>
Zakres nastawy czasu opdznienia

Wydtuzony rozruch lub zablokowany wirnik
Nastawa progu pragdowego

Zakres nastawy czasu opdznienia podczas rozruchu
Zakres nastawy czasu opdzZnienia podczas pracy

Od asymetrii zasilania ASYM%
Nastawa progu pradowego ASYM%
Zakres nastawy czasu opdznienia

Od zaniku fazy
Zakres nastawy czasu opodznienia

Ziemnozwarciowe lo>T (model B i C)
Nastawa progu pradowego lo>

- dlalon=1A

- dla lon=5A

Zakres nastawy czasu opdznienia
Indeks klasy doktadnosci pomiaru pradu:

Funkcja samorozruchu

Napiecie znamionowe analogowego wejscia napieciowego

Nastawa progu napieciowego Vref

(10....1000) Hz
(40....70) Hz

(0,2...50,0)s; krok 0,1s

(20...90)%; krok 1%
(0,02...99,9)s; krok 0,01s

(1...12)xlb ; krok 1xIb
(0,02...99,9)s; krok 0,01s

(1...12)xlb ; krok 1xIb
(0,02...99,9)s; krok 0,01s
(0,02...99,9)s; krok 0,01s

(0,02...
(0,02...

99,9)%; krok 0,01%
99,9)s; krok 0,01s

(0,02...99,9)s; krok 0,01s

(0,01...
(0,05...
(0,02...
10%

0,5)A; krok 0,01A
2,5)A; krok 0,01A
99,9)s; krok 0,01s

230VAC
(40...99)%; krok 1%

~
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Wyjscia przekaznikowe

Zdolnosci taczeniowe przekaznikéw wykonawczych:
zatgczanie lub trwale

wytgczanie

Trwatosc¢ tgczeniowa przekaznikow wykonawczych

Wejscia

Wejscia dwustanowe S1-S2,T1-T2

Sposob sterowania

Wejscia dwustanowe V1-C, V2-C

Sposéb sterowania

Wejscie czujnikéw PTC (gdy T1-T2 skonfigurowane jest jako PTC):
Maks. rezystancja w stanie zimnym

Rezystancja powodujaca wytgczenie

Rezystancja powrotu

Zasilanie pomocnicze
Napiecie Vx

Czas podtrzymania po zaniku napigcia zasilania

Tolerancja napigecia zasilania
Pobdr mocy

Warunki srodowiskowe
Stopien ochrony Obudowa

Zaciski

Panel przedni obudowy zatablicowej
Temperatura pracy
Wilgotnos$¢ wzgledna Brak kondensaciji lub tworzenia sie lodu i szronu
Komunikacja

£acze: RS485 potduplex

Protokot

Predkos$¢ transmisji

Masa

5A
5A (220V AC, cos ¢=0,4)
0,1A (220V DC, L/R=40ms)
10 cykli

zestykiem
napieciem Vx

1500 Q
(3700...4000) Q
(1900...2100) Q

(24...48)V AC/DC lub
(60-240)V AC/DC
4,0s dla 230V AC
1,3s dla 230V DC
0,8....1,1)Vx

ok. 4,5VA

IP40

IP20

IP54
(-20....+60)°C
(95% przy 40°C)

(2 przewody: ,,+”, ,,-”)
Modbus RTU
(1200...19200) bps

Ok. 0,6 kg
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SCHEMAT PRZYEACZEN ZEWNETRZNYCH
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Rys.10 Schemat podtaczen dla modelu A
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Rys.11 Schemat podtaczen dla modelu B
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SCHEMAT PRZYLACZEN ZEWNETRZNYCH
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Rys.12 Schemat podtaczen dla modelu C
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Rys.13 Schemat podtaczen dla modelu U
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PRZYKEADY APLIKACJI
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Rys.14 P211 model A - Rozruch silnika w uktadzie gwiazda - trojkat
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Rys.15 P211 model C - Rozruch silnika w uktadzie gwiazda - tréjkat
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PRZYKEADY APLIKACJI
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Rys.17 P211 model C - Sterowanie lokalne
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Schneider Electric Energy Poland Sp. z o.o.
Zaktad Automatyki i Systemow Elektrsnergetycznych
58-160 Swiebodzice, ul. Strzegomska 23/27

Tel. +48 (74) 854 84 10, Fax +48 (74) 854 86 98
www.schneider-electric.com
www.schneider-energy.pl

2014 Schneider Electric Energy Poland Sp. z 0.0. Logo Schneider Electric oraz nazwy pochodne sa
prawnie chronionymi znakami handlowymi i ustugowymi firmy Schneider Electric. Pozostate nazwy wiasne,

zarejestrowane lub nie, sg wiasnoscia odpowiadajacych im firm.

Firma Schneider Electric Energy Poland Sp. z 0.0. prowadzi polityke ciagtego rozwoju. W zwiazku z tym
prezentowane wyroby moga ulega¢ zmianie. Pomimo ciagtego uaktualniania publikaciji, niniejsza broszura
jest jedynie informacja o wyrobach spoétki. Jej tres¢ nie jest oferta sprzedazy, a przyktady zastosowan

sg podane jedynie w celu lepszego zrozumienia zasady dziatania wyrobu i nie nalezy ich traktowac jako

gotowych rozwiazarn projektowych.
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